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ENTRADAS E SAIDAS

IDENTIFICACAO DAS
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FORA DA PANTALHA|24 Vcc : No COMUNICAGAO 5 ° ‘;’
DE DADOS E T 9]
SOBRE A PANTALHA| 0 Vcc ° R09 Y PROGRAMAGAO o = <
SENSOR OPTICO @] c ° =
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SENSOR OPTICO i ' 43l X
DE DESCIDA P44 i 41 F s E o...... -]
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E . 29 P X SENSOR FOTOELETRICO
i | i OU BARREIRA MULTI-FEIXO
FUNCIONAMENTO LINHA 3-24 Vcc '---+- [--- A D ( INFRAVERMELHO )
FORADO IMA | 24 Vcc
~ LINHA 4-0 Vcc
SOBRE O IMA | 0Vcc
\— LIMITE DE EXTREMIDADE DE DESCIDA
.:l 2 —— LIMITE DE EXTREMIDADE DE SUBIDA
- < PAS, PAD LIMITE DE PORTA ABERTA
SENSOR MAGNETICO —\__ ]
ELEvaTEC-"NF" L SEGURANGA MANUAL SEGURANGA AUTOMATICA
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' ELEVATEC® MANUAL

e M i LIGAGAO DA MATRIZ DE PONTOS 51 FA

S J

VISAO DOS DIGITOS DOS DISPLAY

PORTA TTL

51 FA

Pisos : codigos 1 a 40

Cabina : cédigo 48

0 Vac - +
>
3
9,5 Vac - x
5
S
220 Vac o - - S
SV Auto - Falante
8 Ohms
10K RL
1/8 w RS
TX
BC 547
[ 1
| S
MA 10 OHMS x 1W
®
BLINDAGEM
0 0 o
sES8 S
Numero de | Tamanho Cabo | Valor para Valor para 222
Indicadores Blindado RL RS < -
até 5 100 m 1Kx 1/8w | 100R x 1/8 w ““ INDICADOR DE MATRIZ
até 20 100 m 330Rx 1/8 w | 33R x 1/8 w r BIT RGOS
1 6
000000 " ~
eeeeee | CODIGO BINARIO DE DIREGAO

}7

OBS : Alimentar com uma fonte independente, cada display matriz de pontos !
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' ELEVATEC®

LIGAGAO DO GONGO ELETRONICO - 3H

MANUAL

ELEVADORES & COMPONENTES V1.0.0 / 1152-2 51 FA
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ELEVATEC"®

ELEVADORES & COMPONENTES

LIGAGAO DUPLEX

MANUAL
51 FA

INTERLIGACAO DOS NEGATIVOS ( MA ) DAS PLACAS ( Linha 4)
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ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

MESTRE
LINHA 3
(24 Vce)

LP 1

LINHA 3
(24 Vcc)
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D1= D2 —> 1N 4007 ou SK 1/16 ou 1N5408

BOTAO DE CHAMADO

MA (0 Vcc)

T

NEGATIVO; PARA ACENDIMENTO DO “ LED “ ATE QUE O ELEVADOR ESTEJA NO

APOS O REGISTRO DO CHAMADO, A PLACA DE COMANDO MANTEM UM RETORNO
ANDAR ONDE FOI CHAMADO.

NOTA

o
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E LEVATEC® SELETOR OTICO - PAS, PAD, EXS, EXD MANUALi

ELEVADORES & COMPONENTES ( Sistema de Detecgao de Posicado 4.51) 51 FA
PAS  PAD [ ——
l"LTIMO PAVIMENTO i ; LS3 FIMDE CURSO NA SUBIDA
1 OEE'LSZ PARADA NA SUBIDA (1 NA + 1 NF )
OE'H LS1 CORTE DE ALTA VELOC. EM SUBIDA
DESACELERA NA SUBIDA >°E:H EXS LIMITE EXTREMO DE SUBIDA
DESACELERA NA DESCIDA > I
PENULTIMO PAVIMENTO :I S ONADE PORTA
I T MINIMA
DESACELERA NA SUBIDA > I
PARA DESCENDO
DESACELERA NA DESCIDA > I l
3° PAVIMENTO —/ ZONA DE PORTA
PARA SUBINDO > I MAXIMA
DESACELERA NA SUBIDA > i T
DESACELERA NA DESCIDA D> g ———— } 100
mm
2° PAVIMENTO I ——————
£ 300 mm
DESACELERA NA SUBIDA > I

DESACELERA NA DESCIDA

1

> 1
QEQ EXD LIMITE EXTREMO DE DESCIDA

1

1
QE;L LD1 CORTE DE ALTA VELOC. EM DESCIDA
LD2 PARADA NA DESCIDA (1 NA + 1 NF)

1° PAVIMENTO l

SELETOR MAGNETICO

!
1
LD3 FIM DE CURSO NA DESCIDA

T— LIMITE

IMAS DE CORTE

—

¥ Y Y

IMAS DE PARADA

23 ESTES IMAS DEVEM
mm SER MONTADOS

- - SOBRE A GUIA
N |

i »3 ! | REPELINDO-SE
mm

SENSOR MAGNETICO
— ELEVATEC - " NF "

- i 23 mm

-- 06




' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

SELETOR

MANUAL
51 FA

Lnﬁ‘

]
CORTE DE ALTA VELOCIBADE ————— 1o

PARADA NA SUBIDA

CORTE DE ALTA VELOCIDADE ———
FM 5U8'04

SELETOR PARA 14 2 VELOCICADES N'2

CORTE DE ALTA VELOCHOADE —— '

|

|

1

EM DESCIDA :
=

|

1
Mﬁ’1r_-L
1 unu$\
\I“"_l.tTls =
CORTE DE ALTA VELOCIDADE —-—*“r—‘*&
€M DESCIOA ] 1

CORTE OF ALTA VELOGIDACE
EM SUSIDA

PANTALHAS DE @100 PANTALHAS DE CORTE
ALUMINIO

{ SELETOR GPTICO} I 300 PANTALHAS DF PARADA

COTAS EM MILIMETROS

PAHTALHA

EM DESCIDA '
PARADA HA DESCIDA :]"'—“_‘——"

EM SUBIDA A TR e
! SR LHTE au”!
‘: s SEMSOR |
- COMTE OF ALTA VELOCIDADE e e
EM DEICIDA ' |
PATAGA N-Y
o e i
t
COATE DE 4LTA VELOCIDADE e }
EM IUBIDA |
|
-~ ~ o~
~, Eis -~ ~
/" N ! . : N .
WO |
CORTE DE ALTA VELOCIOADE 1
PAARDA 3

IMA PERMANENTE
(SELETOR MaGNeTiCO) Lot

| VLMo PisO

i
h
i

L
i
]
i
.

=y -~
Ly
s Tt \,’E L .
® ! CORTE DE ALTA VELOCIDAOE
: : 7 EM DESCIDA
H .
PAFRADA DESCIDA i sopiso
PARADA SUBIOA . 4
i H
: :
: !
[ — [ 3 | GORTE DE ALTA VELOCIDADE
o® i ! EM SUBIOA
z 8 H '
Z8 . H
EL H 5
:

@ rarma DESCINA
riso

SRR TP A jubiigh
& FaRaoa sUBIOA

‘ CORTE DE ALTA VELOGIDAOE
EM SUBIDA

..... EEETER SRt T e )2 PISG

t POSICAO DAS PEGAS DE CONTATO |

POSIGAQ DAS FEGAS DE GONTATO ( 1NOS PISCS
L IMPARES PAD

+ 23 IMA DE CORTE

SENSOR OTICO OU MAGNETICO

Sensor Gtico usado no comando
compuladorizado 51 -FA

\

EXS LIMITE OU SENSOR

EXD LIMITE OU SENSOR

} NOS PISOS
PARES PaS

ACESO

mNF

07
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

SINAIS LIGADOS NA MANUAL |
PLACA DE COMANDO 51 FA 51 FA

O + 24 Vcc
(LINHA 3)
/ﬂn}" o EXS (LIMITE DE EXTREMIDADE DE SUBIDA )
/ﬂ"]p o EXD (LIMITE DE EXTREMIDADE DE DESCIDA )
o PAS ( SENSOR DE SUBIDA )
o PAD ( SENSOR DE DESCIDA )
=
S o o ABR ( COMANDO DE ABERTURA DE PORTA DE CABINE )
=
o © o CER ( COMANDO DE FECHAMENTO DE PORTA DE CABINE )
-l T 1
o o o, PRS | (PROGRAMA DE SUBIDA )
: O |
. |
o O o, PRD = (PROGRAMA DE DESCIDA)
[ > |
= | NOP = | (NAO PARA)
© © °1 SPC « ! (PORTA DE CABINE E PAVIMENTO AUT. C/ RAMPA MAGNETICA )
! )
I I
o! ASC | (ATIVAASCENSORISTA)

AW

(e

o IND (INDEPENDENTE - NAO ATENDE CHAMADA DE PAVIMENTO )

o COM (COMPLETO)

:

29 40

o SCA (SOBRECARGA)

! Z]—, EME (EMERGENCIA EM INCENDIO )
BEM

| |
[ \ 4
a3l [aa ~ 43| |aa

o SM (SEGURANGA MANUAL )

41
|
I

|
a3| | aa

o SA (SEGURANGA AUTOMATICA )

o FPA (FIM DE PORTA ABERTA - LIMITE DE 24 Vcc no Operador de Portas )

[
All

08




LINHA 1 LINHA20 —

1
— LS3 — LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA
BLC [I
—— LD3 — LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA
13
— > PAP —> PORTA DE ACESSO AO POGO
14 2
— P> RG —> REGULADOR DE VELOCIDADE 2
<
15 - s
BOTAO <
——> PARA —> papa S
E _—
16 Fe———————— -
| 29 A1 | =) %
95 ] A2 1 8 -
E9 — RT —> RELE i w
96 TERMICO | : o
LAl ! a
I17 SOMENTE COM VVVF 2
5
o
[
o
18
— > PP —> CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO
19
——p> PEM —> CONTATO DE PORTA DE EMERGENCIA
20 RF3 40
11 14 A2 oy a
11
CONTATO DO CIRCUITO w‘
EM ALGUNS DE FALTA E INVERSAO DE FASES
COMANDOS ‘L
ESSES CONTATOS 150 W
SAO:15e18.  _ — — — ] 5xsw )
110 Veca 0,22 uF x 250 V
LINHA 1 -
33
— > 40 h
32 S
21 <
o
LIMITE FIM DE CURSO 30
——> LFC —> OPERADOR DE PORTA ( NA ) = :
L n g
=
22 ws 9
l- A4
)
—9p> CT — CONTATO DE TRINCO 5 <
o
&
23 a2 4 A1 ©

NOTA 1:
NOTA 2:

NOTA 3:

CIRCUITO DE SEGURANGA AUTOMATICA PARA PORTA DE EIXO VERTICAL

CIRCUITO DE SEGURANCA AUTOMATICA DIFERENTE DE PORTA DE EIXO VERTICAL
CONSULTAR ESQUEMAS DA PAGINA 35 ( CIRCUITOS COMPLEMENTARES )

[ ELEVATEC® Circuito de SEGURANGA MANUAL MANUAL |
ELEVADORES & COMPONENTES e AUTOMATICA 51 FA
110 Vca 0 Vca

CURTO-CIRCUITAR ( INSERIR JUMPER ) ENTRE OS BORNES ONDE NAO HOUVER COMPONENTES

09




r ELEVATEC® Circuito de 1 VELOCIDADE MANUAL

ELEVADORES & COMPONENTES 51 FA
110 Vca 0 Vca
o LINHA 1 LINHA 20
1 CONTATO DO CIRCUITO DE FALTA
——op —> OU INVERSAO
al DE FASES DO OPERADOR
DE PORTAS
LPA RCP RAP RAP
A2 A1

= ABREPORTA

—__40

e FECHAPORTA

OPERADOR DE PORTA
&

LS2 CDE CSu CcSU 4
A2 A1
e |—¢ susiDA
3225 33 21 2 13 14
LD2 CSuU CDE CDE 41
A2 A1
Fe| DESCIDA
4 35 21 22 33 '34
CcSu
[ |
[
11 POT POT
13' 14 2 A
- PoTENCIAL
CDE
[
@
13 14
POT RAV
I A2 A1 AAR
[
mlm w —e  ALTAVELOCIDADE
15Qx5W

0,22 uF x 250 V
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

Circuito de 2 VELOCIDADES

MANUAL
51 FA

OPERADOR DE PORTA

110 Vca 0 Vca
0 LINHA 1 LINHA 20O
i 11 CONTATO DO CIRCUITO DE FALTA i
i T oP —> OU INVERSAO !
vo14l DE FASES DO OPERADOR !
i DE PORTAS !
! LPA RCP RAP RAP i
i A2 A1 i
| |—e ABREPORTA |
| 307 31 21 2 i
113 i
P —40 |
i 14 i
i LPF RAP RCP RCP i
! A2 A1 1
i —® FECHAPORTA |
: 607 61 21 22 :
LS2 CDE CSsu CSU 41
A2 A1
|—o-| |—o SUBIDA
32733 21 22 13" 14
LD2 Csu CDE CDE 41
A2 A1
Fe| DESCIDA
327733 21 22 33 '34
LS1 Ccsu
RBV RAV RAV
367 37 13 14 A2 At
-9  ALTAVELOCIDADE
LD1 CDE 21722
387 39 13 14
LS1 CcSsuU
4oIII 41 33| 34
LD1 CDE RAV RBV
| [E A2 A1
0—0-|If—c |—¢ BAIXA VELOCIDADE
2™ 43 33 g | 1% 22 | | ' ' |
| |
? 11
RBV
RAV AA AA/ BV
A2 A1 =
| RESISTENCIA DE
¢ 131 [12 |_' ALTA VELOCIDADE
AA
13 |14 ?
RBV BV BV
A2 A1 =
® | | RESISTENCIA DE
131 114 13 |14 ¢ BAIXA VELOCIDADE
15Qx5W

0,22 uF x 250 V

1




' ELEVATEC®

MOTOR DE PORTA DE CABINE E MANUAL1

ELEVADORES & COMPONENTES MOTOR DE 1 VELOCIDADE 51 FA
RAP
¢ | |
112
10A 3A 100 Qx 120 W RCP MPC

L1o—<ﬁ>—d\} o '—L._LI 1=2 o AAAA—

L2 0—& >—8\ p—

10A 3A

L3o—ﬁ—d\;

57

10A 3A 100 Qx 120 W

RAP 0,22 uF x 630V
3
0,22 uF 33Qx5W
x 630V
MPC
RCP 58

_LL] 3= ! 3BQx5W ]_

0,22 uF x 630V

L L L
2

—

RAP 33Q x5W
| |
5I '6 59 MPC
RCP
|
[

R S T
110 O

— - = -» CIRCUITO DE FALTA OU INVERSAO DE
L 512 FASES DO OPERADOR DE PORTA

EM ALGUNS COMANDOS ESSES
-0 14 CONTATOS SAO 15 18.

MOTOR DE 1 VELOCIDADE

L10O

L3 O

RAV
CcSuU 5,6
11
112
AE: 4 } POT MA
CDE o—o—S—o—| F——AAAN—
CSU 6Qx 400 W 12
112
3,14 | |
7' s
csu CDE RAV
:] POT MA
5' g |
| VWV
708 31y
o
L2 CDE
CcSuU
5 '5 RAV
7,18 51 L6
T
CDE ; POT MA
6Q x 400 W 5 6
[l

7' '8
RAV 12




ELEV/\TEC® Ligacao de um Motor de MANUAL
ELEVADORES & COMPONENTES 2 Velocidades com 2 Enrolamentos 51 FA
AA
csu
1712
11
1 2
3, .4 RAV MA
CDE * ® S—O—l F—e—A\A—
CSU 6Qx 400 W 172
1
L10o 2
3,14 | |
3l g
csu CDE AA
RAV MA
5 6 | 1 o—/\ AN /N—]
L20——9 7 8 3I ! 4
CDE
csu
5' 15 AA
an e
CDE RAV MA
L30 o ¢ S—o—{ F—e A
6Qx 400 W 56
[
7' g
AA
BV
1 11 2
||
; RBV mMB
6Qx400W 1 2
[
3l
BV
RBV MB
| L AVAVAVA
3' I4
AA
5,16
11
RBV mMB
& F—eo— A
6Qx 400 W 5 6
[
7' g
AA
13




~

ELEVATEC"®

Ligacao elétrica de um motor de MANUALi

ELEVADORES & COMPONENTES 2 Velocidades com 1 Enrolamento 51 FA
RBV
CDE | |
1 2
1 2
3, 4
1 2
CDE ]
RAV 4 1
L1 o—¢ csu
1
2 A1
3 4 2
csu
RBV
CDE | |
3l Ty
5
L2 O ‘e . —
3,4
CDE |
RAV 5 2
3
csu L
5 6 4
7 8
csu RBV
5' g
L3 O ®
5) 18
RAV 6 3

14




ELEV/\TEC® Circuito de 2 VELOCIDADES MANUAL
ELEVADORES & COMPONENTES RA1, RA2, RB1 e RB2 51 FA
DESENHO : 1/3
1
3
CSU
CSuU
o1 5 TEMPO TACEA =8 a 12 dec
7,18
Ccsu
CDE
RAV
L1 O—o ! *+— |
3 1 2 2Qx 400 W ZQX400W
J_ oL L
CDE T TZ
RAV T5
L2 ° —| e RO
7 3 20 % 400 W 2Qx 400 W
coe L L s
RA- 1
8—|_ —|_6
RAV T-3 T-6 R-3 R-6
L3 O ¢ | —o ’\/\/\NO—I—| |—I—|
5 6 2Qx 400 W 2Qx 400 W
RBV T11 MB ., R-1 R-4
| | O |_
11 ~
1112 | 20 x 400 W | 2Qx 400 W
1 3] 1 3
—_— RB2 __— Z7 RBA __
2 4 2 4
RBV T-12 MB T-15 R-2 R-5
| —o leR-10
34 20x 400 W 20 x 400 W
5 7 5 7
__RB2 __ _~ RB1 __
6 8 6 8
RBV T-13 MB T-16 R-3 R-6
o A
5''6 2Qx 400 W 2Qx 400 W
15




ELEVATEC"®

ELEVADORES & COMPONENTES

Circuito de 2 VELOCIDADES
RA1, RA2, RB1 e RB2

MANUAL
51 FA

LINHA 1
110 Vca

o
14

40 :_

._o_|}j"_o_43||I
o—o—ﬂf—c '|—-

2 VELOCIDADES

RAV

LINHA 2
0 Vca
o
LINHA 3
24 Vcc
A2 RBV 4

43 43

44

RBV RB1
A2
I13| 14
23
RB1
24 RB2
A2
r————- i'_
O_I ~
I
I
I
| PONTE
A I
TE:;LSDAAO | RETIFICADORA
DO I
waro 1 F
MONOFASICO |
DE500W |
I
I
I
I
I
oO—m~ —

RA1

21[D22 w

DESENHO : 2/3

470 uF x 35V

470Qx1W

* OU UTILIZE UM TEMPORIZADOR AJUSTAVEL
DE 0 A 3 SEGUNDOS

SISTEMA DE FREIO PARA COMANDO
DE DUAS VELOCIDADES COM
RA1, RA2, RB1 ¢ RB2

LINHA 4
0 Vcc

LINHA 1 LINHA 2
RB1 110 Vac 0 Vac
A1
o— | ®
131 114

35 35L

A1 A2 A1
131 g
5A RAV csu
| | |
—] * * 56

' 43" a4 | 43" Taa > ?
I 3 I
| —A_x 4+ o = |
| 4 T~ o B
! 3 |44 43| 44 5 JAN g <
. RBV CDE s | 2 s
I SR 1 T
T 1 | BR
[ 470 UF x 250V > | ! BOBINA
I 4 = 8 L ! DEFREIO
I /\ 1N 5408 © x
I c Lo
I ) 31
| © N
I ° o
I
—e o S 51

16
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ELEVATEC"®

Motor SUR 6 / 12 POLOS

MANUAL

ELEVADORES & COMPONENTES CONSEQUENTES 51FA
DESENHO : 3/3
CcSu
L1 O * | |
112
CSuU
L2 O P |}
3l 1y
CcSu
L3 O- & 5[ Is &
CDE A
] [ 1
15 115
CDE A
[l [
3l Ty 3l 1y
CDE A
I 1 ’S | |
5116 5! 16
B
[l
¢
111
A1 u12 U6
| | ._O_W \)_WFO—
1115
B
[
3lly
A1 V12 V6
[ 1
- O NN TO— VWV —O0—
3lly
B
[ ]
51 1g
A1 W12 W6
| —o O \NN-O— ANNN—O—
5! 1g

17




r ELEVATEC® BOTOEIRA DE INSPEGAO MANUAL

ELEVADORES & COMPONENTES 51 FA

-

| -
| |
; PARA |PF i
 LINHA 3 O O L 4 O CER —(SINAL DE FECHAMENTO DE PORTA!
124V M _lPa |
[ e a O @ ABR—(SINAL DE ABERTURA DE PORTA)
| _|csu | .
I X 9———0LC2 —(SINAL DE SUBIDA L}‘M MANUTENGAQ)
| _ICDE -
[ —0 O T_O LC1—(SINAL DE DESCIDA FM MANUTENGAQ)
| L
e e -OMAN—(SINAL DE MANUTENGAQ)
= i i e e e e a0 Bl il et i R
| O_I_ZF —% BOTAQO FECHA PORTA |
INHA3
LINH. ; " 1pA : |
(24 Vee) MA & s # BOTAO ABRE PORTA I
[
CHAVE SOBE » BOTAO SOBE
AUTOMATICO | O—LC} |
MANUAL LINHA % I
| DESCE -
{ovee) O_l6 L& BOTAO DESCE ;
|
[
|

| BOTOEIRA DO COMANDO

18
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ELEVATEC"®

ELEVADORES & COMPONENTES

CIRCUITOS COMPLEMENTARES

MANUAL
51 FA

[ 2 OPERADORES DE PORTA COM PORTAS OPOSTAS ]

110 Vca 0 Vca
o LINHA 1 LINHA 2 O
15
— — FALTA DE FASES DO OPERADOR DE PORTAS
18 ABRE PORTA 2
LPA2 RCP2 RAP2 RAP2
A2 A1
21 22 I
ABRE PORTA 1
LPA1 RCP1 RAP1 RAP1
A2
21 22 I
13
——40
ﬂ FECHA PORTA 2
LPF2 RAP2 RCP2
A2 A1
307 31 21 22
RCP
FECHA PORTA 1 l
LPF1 RAP RCP1
A2 A1
60 61 21 22
110 Vca 0 Vca
3iLINHA1 LINHA 2 ©
—> 40 > SM
34
21
—> LPF2 —> LIMITE DE PORTA TOTALMENTE
FECHADA ( NF)
—> LPF1 —> LIMITE DE PORTA TOTALMENTE
FECHADA ( NF )
22
—/> CT - CONTATO DE TRINCO
23 a2z M A
|—|> LPA1 |—+> LPA2
| 1 |1
o 11 ® 11 o
24 Vce ENTRADA FPA
LINHA 3 DA PLACA
DE COMANDO

DESENHO : 1/2

[ VENTILADOR DE CABINE ]
110 Vca 0 Vca
LINHA 1 LINHA 2

RVF
A2 VENT. A1 .

[
o 11
43
54

VENT

[ NIVELAMENTO ]

0OS BOTOES NS E ND SAO DE DUPLO CONTATO

24 Vcc
O LINHA3
0 Vcc
O LINHA 4
BOTAO DE <
NS  NIVELAMENTO a
l DE SUBIDA <
—oO O > LC2 Q
L
BOTAO DE s
ND  NIVELAMENTO &
DE DESCIDA o
1 =
o O > LC1 o)
(@]
o)
|_
Z
L
S
S
L
© 'V{o MAN 2>
zZ
LIMITE
DO
NIVELAMENTO
3
O
0Vecec O %
LINHA4 S
<
- s
o— SA S
w O
> o
z

AUXILIAR

19




' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

-

MANUAL

CIRCUITOS COMPLEMENTARES =1 FA

110 Vca

T

ABRE PORTA 2

ILINHA1
'L ,p FALTA DE FASES DO
OPERADOR DE PORTAS

RCP

0 Vca
LINHA 20

DESENHO : 2/2

21

Il

22

EM ALGUNS COMANDOS ESSES CONTATOS SAO 15¢ 18.

LPF1 RAP
¢ o-mo—c
60 ©- 61 21 mzz
[ CIRCUITO PARA OPERADOR DE PORTA SUR ]
110 Vca 0 Vca
O LINHA49  OU 50 Vce ( RETIFICADOR P/ OPERADOR DE PORTA ) O LINHA 50
1
I\l> —— OP FALTA DE FASES DO OPERADOR DE PORTAS e
14
RAP A RCP A A2 Al
(63)
¢ Il I | w
21 22 21 22
RAP A CRA
(52) 47 x 50 W RMI RM
¢— —o—f o1
1 2 p20 RM
OPERADOR DE
RAPA ., CRF RAP A PORTA
— | o M" - |4—o LATERAL
1 2 P19 ) )
[ RCP A
0{;2 47 x50 W rvi M
—— 1o
RAP A I -
| |
@
T 1 02C
V’
! OPERADOR DE
ci1c PORTA
|
RCP A /,o CENTRAL
| |
1 ? cx
Vo RAP A
| I_.
3 'y
¢

25

20
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ELEVATEC"®

ELEVADORES & COMPONENTES

SISTEMA 1.E.C ( Schindler))

Motor de 2 Velocidades Sem Resisténcia MANUALi

51 FA

w

CDE
1 RAV T1(U) MA
2
L10O ® II O ANAAN—
5116 1 2
csu
CDE RAV T2(V) MA
| L l A AANA /\
| 3 1y ! 3ty e
L2 O
34
cSu RAV T3 (W) MA
CDE * 5{}6 o—ANVW
| |
1|
L3 0 +5 6
2 ® RBV ~ T11(U0) MB
|| | 1 O AN /N /\—
CSu ? LY =
RBV  T12(V0) MB
* 3”4 O— AV W
RBV  T13(W0) MB
¢ | | O ANNVNV—
5 6
R5
O (X, X2)
S5
O (YY2)
T5
O (Z,22)

21




ELEVATEC"®

Circuito de 2 VELOCIDADES SCHINDLER

MANUAL

ELEVADORES & COMPONENTES ( CASCATA ) com 1 FREIO 51 FA
LINHA1 o LINHA2 ©
110 Vca LS1 csu 0 Vca
40 m 43| |I
cb RAV ,, RBV ,,
$—o IH o—oI | ®
43 43 'a4 21[D22 | I‘ |
—i|
1t RAV RA1 RA1
A2 A1
34 | |
eniller ELRETIN
csu 3
RA1
CcSuU 24 RA2 P
A2 Al et [
5' 16 , 1
7,18 bm - 1
AAVM
Ccsu
CDE
RAV T1 MA T4 R-1 R-4
L1o0— T2 —o—\VWA—¢ —o
3 4 1 2 I 2Qx400 W 2Qx 400 W
coe Lol L sl
RA-2 RA-1
2T BT
RAV T-2 MA T-5 R-5
L2 > — —o—A\V\W/—¢ RO
7 3 4 2Qx400W 2Qx 400 W
CDE J_s 7J_ J_ﬁ 7J_
RA-2 RA-1
BT TN
RAV T-3 MA T-6
L3 O . | F—o— VW —e
5 6 2Qx400 W 2Qx 400 W
———>» PORTAESCOVA
RBV T-11 —
RBV T-12 MB
| —o
Tt A
RBV T-13 MB
| | O ANN/—o
| ~

5 6

22
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

CIRCUITOS COMPLEMENTARES
RAMPAS MECANICAS E MAGNETICAS

MANUAL
51 FA

ic

EM ALGUNS
COMANDOS
ESSES CONTATOS

SAO: 15 ¢ 18.

[ PORTA DE PAVIMENTO E CABINE MANUAL ]

110 Vca

95

96

19 COM PORTA
33 FECHADA

34

33

34

Eg —> RT —>RELE TERMICO

17 | -
I
I SOMENTE COM VWWF —! A2 A1 |

LINHA 1 LINHA2 0

1"
—> LS3 —> LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA

12

—> LD3 —> LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA
13

—> PAP —> PORTA DE ACESSO AO POGO
14

—> RG —> REGULADOR DE VELOCIDADE
15

—> PARA —> BOTAO PARA

16

CIRCUITO DE SEGURANCA MANUAL

TSI

L -

——> PEM —> CONTATO DE PORTA DE EMERGENCIA

—=> PORTA DE CABINE —> NF

20 RF3 40
11 114 A2 A1

11 —
CONTATO DO CIRCUITO w—‘
DE FALTA E INVERSAO DE FASES

21
—> 40

22

A\

CIRCUITO DE SEGURANCA

CONTATO DE TRINCO
—>CT —> NOS PAVIMENTOS
(ACIONADO PELA RAMPA )

AUTOMATICO

23
A2 41 A1

A gy

DESENHO : 1/4

(Sm)

(SA)

23




.

| ELEVATEC® CIRCUITOS COMPLEMENTARES

ELEVADORES & COMPONENTES

RAMPAS MECANICAS E MAGNETICAS

MANUAL
51 FA

DESENHO : 2/4

[ PORTA DE PAVIMENTO E CABINE MANUAL RAMPA MAGNETICA ]

LINHA 1 LINHA 2
110 Vac 0 Vac
3i
40
3
RMT PAT 1
A2 A1
| 1
1
(RELE N° 12)
15Qx5W
0 Vcc 0,22 uF x 250 V + 50 a 110 Vcc
BOBINA DA
RMT RAMPA RMT
L 49 50
3l ly | : ' ' | 2 | 1
15Qx5W

0,22 uF x 250 V

PORTA DE PAVIMENTO E CABINE AUTOMATICA COM RAMPA MECANICA SIMULTANEA

110 Vca 0 Vca
3iLINHA1 LINHA2Q
—> 40 s
34 2
21 g
59
LIMITE FIM DE CURSO 08
> LFC —> GpERADOR DE PORTA w e
=
22 8o
°5
— > PP —> CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO 5 <
o
(=
22 24 cT R A2 41 A1 ©

b

15Qx5W

0,22 uF x 250 V

24




' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

CIRCUITOS COMPLEMENTARES

RAMPAS MECANICAS E MAGNETICAS

MANUAL
51 FA

w

DESENHO : 3/4

PORTA DE CABINE EIXO VERTICAL COM RAMPA MAGNETICA

110 Vca 0 Vca
O LINHA 1 LINHA 20
33]
__ —>40
34
210
| LIMITE FIM DE CURSO
=X, LFC —> GpERADOR DE PORTA
SPC
A2 A1
22 \ J
— > CT—> CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO
41

23

b

15Qx5W

0,22 uF x 250 V

LINHA 3 LINHA 4
24 Vcc 0 Vcc
RAP RMT 12 SPC
[D A2 A1
15Qx5W
0,22 uF x 250 V
SPC
o | | o)
5 '6
24 Vcc
LINHA 3

25




' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

CIRCUITOS COMPLEMENTARES
RAMPAS MECANICAS E MAGNETICAS

MANUAL
51 FA

DESENHO : 4/4

PORTA DE PAVIMENTO E CABINE AUTOMATICA COM RAMPA MAGNETICA

110 Vca

LINHA 1
33
34
21

SPC_ 22

ol s

—>40

——> LFC &>

——> PP —> PORTA DE PAVIMENTO

0 Vca
LINHA2Q

LIMITE FIM DE CURSO
OPERADOR DE PORTA

A2 sPC A1

23

RMT SPC
CT A2 41 A1
24 R R | I ; g |

AT

0 Vcc + 50 a 110 Vcc
BOBINA DA
RMT RAMPA RMT
49 50
| 1
15Qx5W
110 Vca 0,22 uF x 250 V 0 Veca
LINHA 1 LINHA 2
RAMPA MAGNETICA
RSA RMT
49 50
|1
11
( RELE N° 51)
SPC
| 1
o | I O
5 '6
24 Vcc
LINHA 3

26




E LEVATEC® LIMITES DO OPERADOR MANUAL
ELEVADORES & COMPONENTES DE PORTAS 51 FA
110 Vca
30
< LPA PORTA DE
- 3 CABINE
E TOTALMENTE
A 24 e ABERTA
- ¢
FPA
Para entrada FPA
da placa 51 FA
110 Vca Hov
ca
LPF "
o LPA PORTA DE
31
LPF CABINE
” INICIANDO
24 Vee
FECHAMENTO
FPA
Para entrada FPA
da placa 51 FA
110 Vca
110 Vca
LPF %
61 L
- < LPA
Z 0 3 PORTA DE
LPF E E CABINE
22 - 24 Vee TOTALMENTE
ﬁ 3 FECHADA
O
[t

FPA
Para entrada FPA
da placa 51 FA

CIRCUITO INTERNO DA PLACA DE COMANDO PARA ENTRADA “ FPA «

FPA
24 Vcc 0——o" 0

< LED

( LIMITE NO
OPERADOR
DE PORTAS)

b

10K
18 W

o MA

82 Kx1/8W Ao pino 2 do C.I.

74 HCT 251 E 27
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ELE\//\TEC® LIGAGCAO DO INVERSOR DE MANUAL
ELEVADORES & COMPONENTES FREQUENCIA YASKAWA 51 FA |
R ®
T [
BR
3RT1015-1AG12
- r4--1--1-- A2 Al LINHA 2
rishre | | o {1
luz do Edificio : : u—|
LINHA 1 |
O (110 Vca ) —J
RIs|T| [ [ [ma] me] | | | [ | | |ano
INVERSOR DE FREQUENCIA YASKAWA
U|V|IW B1 B2 S1 S2 S5 SC S3
1 3 5 ‘ 21 22
i" 4= HH 33 13 NA 40 29
R"'.|_—_||___I|___Il 1 a1 == 41-—— == RAV
——}---}---}- MODULO DE 34 14 c BEM
FRENAGEM
2 |4 |6 36 38 41
O O 9 ‘
LS1 LD1 NA
37 39 = POT
NA NA c
I N . LINHA 1 csu CDE
1| 3| 8] (110 Vca ) TC Tc
CH1 | = == == ______
1 I I - _ _
5
29
T1| T2| T3 T I LINHA 2
O o © < ¢ 13||14_°(0Vca)
T O CABO PARAALIGACAO 1
DO INVERSOR AO MOTOR I
e | _____! DEVERA SER BLINADADO I
I~ (4VIAS),E SERINSTA- |
l LADO EM UM NDUITE
M ETOALI C OUQ UCI’EOD EVUE RA I
I SERATERRADO . I
| ABITOLADESTE CABO | m
— == DEVE SER DE 100 mm NO ~
MINIMO . _! Algumas versdes
e T T de Quadro de Comando
sairam com inversor YASKAWA,
atualmente utilizamos os
inversores VF S9 e VF S11
TOSHIBA
32




' ELEVATEC®

LIGAGAO DO INVERSOR

MANUAL

ELEVADORES & COMPONENTES DE FREQUENCIA BALDOR 51 FA
BR
3RT1015-1AG12
& A2 A1
LINHA1 (110 Vca)
= o—|
T ¢
. CH1
R R RN R O/:/C \ ” O LINHA2 (0Vca)
Fusiveis na | | B 14 s3 Il a4
caixa de 1 !
luz do Edificio ' ! A2- ABR A1+
r-rr-1° :M—OLINHA3(24VCC)
) 29
1N 4007 33 34
L1je2fe3] | | fz2f | | | | [ [ejej4a]e]u
INVERSOR DE FREQUENCIA BALDOR
—
T1|T2|T3| |[B+R1| [PB| [9| [10] [11]8| [18]17]22
LINHA 4
N S (0 Vee )
] | 33 13 NA NA
RT ! : 1= a1 — RAV =— pPOT
-1 ---}-- RESISTENCIA 34 14 (o] (o]
, + s REGENERATIVA 36 38 ‘
(o] o O LS1 LD1 40
37 39 BEM
NA NA
LINHA 1 CcSU CDE 4“1
(——1— Y 5— it (110 Vca) c c
CH1-Z=-Z= o=\ _
] A ] I N . .
I
)
29
LINHA 2
T1|] T2 | T3 Q I—o
O 0 T) = 131144 (0Vea)
v TYer v TarvTa
' DO INVERSOR AG MOTOR | PINAGEM DO ENCODER
T S e |
1 (LADQ EM UM CONDUITE I CABO DO LETRA NUMERO DO
METALICO QUE DEVERA
I MER AT ERRADO | ENCODER
| ABITOLA DESTE CABO I CINZA A 23
- == DEVE SER DE 100 NO
_,wi_NlM()____"ln__ ROXO H 24
AMARELO B 25
m NOTA o LARANJA J 2
Algumas versodes VERDE K 25
de Quadro de Comando AZUL C 27
— sairam com inversor BRANCO D 29
= BALDOR, atualmente PRETO F 30
utilizamos os inversores
VF S9 e VF S11 SHIELD E 30
TOSHIBA
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ELEVATEC"®

ELEVADORES & COMPONENTES

LIGACAO DO INVERSOR
DE FREQUENCIA

MANUAL
51 FA

BR
R 3RT1015-1AG12
s A2
LINHA2 (0 Vca)
T
33
Fusiveis na CH1
caixa de 34—|_ |
luz do Edificio Yo7 0-2—0 LINHA1 (110 Vea)
A2 - - A:‘BR A1+
i I'CH1 —AVW—8—0 LINHA 3 (24 Vce)
o2l 4 e] ! '
o -3 -4-4-! —Pp+—
7 ] MAN
I’ RELE 1N 4007 *MAN (Barrade borne )
: TERMICO o A2 - /\va\, A1+ o
. [P Y S LINHA 3 LINHA 4
| i i M (24 Vs ) (0Ves )
1 | Tl
! 2 4 6 ATR N
| 1 .
1 —_——_ e — .
| ( Barra de borne ) =| .
| |_O = '
| '
| .
| R(S|T FLC FLB RC RY GND S3 A
| 13 14
: voa MAN
| INVERSOR DE FREQUENC/IA TOSHIBA
|
; VF - S9 ou VF - S17
|
|
| U|lV|W PA PB F R S1 S2 CcC
|
|
: RESISTOR 41 = 13 41 = _33 NF NA
| 14 34
I E3 p—
| 1,5a 2,0 kw 36 38
|
LS1 RBV
|
! 37 % 3d 0T | c NA
! —_— POT
| _NA NA_ | c
I CSuU—=—— —— CDE
| C Cc
|
| 1 |
|
Tl e ———— ————
! S ¢ I 6 cABO PARAA LIGACAO |
! £ ‘ ]lDO INVERSOR AO MOTOR| LINHA 2 LINHA 1
_____ | __ ] DEVERA SER BLINADADO
[ r (4VIAS ), E SER INSTA - I (0Vea) (110 Vea)
! | LADO EM UM CONDUITE
I | METALICO QUE DEVERA
[ — SER ATERRADO .
' I I CH
! L — ABITOLADESTE CABO | 14| |13
[ DEVE SER DE 10 mm NO
! MINIMO . | E | \
! MOTOR\ '————————— d [ l
| DE
| TRAGAO ! Chave CONV
I ) (placa PQC-3)
: E—2 4
— /
L o ’ * MAN = Relé auxiliar de 24 Vcc

* ABR = Relé auxiliar de 24 Vcc
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

-

PAINEL DE OPERACAO
INVERSOR VF - S11

MANUAL
51 FA

Indicador CHARGE

Acende quando o comando
LIGAR for atuado.
Este indicador piscara
quando for enviado
sinal de referéncia
de velocidade.

1

(

Indicador RUN )
Acende quando o comando
LIGAR for atuado.
Este indicador piscara
quando for enviado
sinal de referéncia
de velocidade.

Indicador PROGRAMA

Acende quando o inversor
estiver no modo de confi-
guragao de parametros.
Este indicador pisca
quando os parametros
AUH ou GrU forem
selecionados.

Indicador MONITOR

Acende quando o inversor
estiver no modo de monito-
ramento.

Este indicador piscara
quando um registro
de desarme anterior
for exibido

Tecla para cima

Tecla para baixo

Indicador de setas
para cima / baixo

Ao pressionar a seta para
cima ou para baixo, quando
este indicador estiver aceso,

permitira o ajuste da
freqliéncia de operagao.

f |

IHM

Exibe a freqliéncia de operagéo,
parametros, item monitorado,
causa de falha, etc.

(

|

TOSHIBA

RUN
PRG
MON

RUN

( Indicador (%) percentual \

Acende quando um valor
numérico for exibido em %.

( Indicador Hertz ( Hz ) \

Acende quando um valor
numeérico for exibido em Hz.

Tecla ENTER

Confirma a entrada em

um parametro, assim como,
permite aceitar um valor de
parametro selecionado
pelas teclas AV .

Tecla MODE

Exibe a frequiéncia de
operagao, parametros
e causas de erros.

]

Potencidometro

h

Tecla RUN

A operacéo inicia ao
pressionar esta tecla
enquanto o indicador da
tecla RUN estiver aceso.

VF - $11

Permite ajustar a velocidade
do motor (+ Hzou -Hz)
quando o controle e
comando esta direcionado
no painel do inversor.

Tecla STOP

Sempre que esta tecla for
pressionada, enquanto o
indicador da tecla RUN
estiver aceso, o inversor
para o motor.

[ )
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~

MANUAL

51 FA

~

PARAMETROS DO INVERSOR

TOSHIBA

~

ELEVATEC"®

ELEVADORES & COMPONENTES

YOI3dNS ILINIT VIONINDIy4 = 1N
2524 9152 4 ‘062 4 sospwesed sou dysnly = 9 wabeuaiy HOIMIANI ILINIT VIONINODIY4 = 171
(9 epejsnfe-gid oedesado ap erougnbaiy ) OYINILNNVIN 3A IAVAIDOTIA = 91§ VINIXYIN VIONINDIY4 =  Hd
(2 epejsnle-aid oedesado ap elougnbaiy ) 3avaAIDOTIA VXIVE = ZIS oyd5vy3130vs3aa3a L oOdwal= 2304
( 1 epejsnfe-aid oedeisado ap erougnbaiy ) 3AVAIDOTIA VLIV = LIS 0oydvy313ovaa L odnal= 29V
( OLNINVOIYHOISI VLIAT)
9d NIADVYNIUA
ovIivi3iaovsaa ovivi3iaov
< > 1 < >
| | |
(11)
(s) | , ! ! 0
“ ol3d4 oa O<0<¢m_m_._ 3d VIONINODIYL — — LFe—_—lt————— g ——— (001 4
3avaiooT13A vXive L_ --=+=8 —24S
OVINILNNVIN 3@ 3aVaIdo1an “ =+=GL—94s
I
I
|
I
I
(3avaioo1anviv) 1
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I 4
! /
1 \\
|
1 \\
VINIXYIN VIONINOIYd — — — — — M\_r\ |||||||||||||||| H4 =+
F Fm - n—> <m——-—m°-—- <—°zw=amﬁ—m S3ILNINOJINOD ® SIHOAVAII3 4
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[ ELEVATEC® PLACAS DE CIRCUITO IMPRESSO MANUAL |

ELEVADORES & COMPONENTES PQC - 01 51 FA
) 55 > > >
So2odaom< S conv.BLC
XXxXxxxxxxyl Xxxxxxxl

&

AUT CONV BLC

© O O

|
UU: o j PF soms DESCE

o B
:

N
X
. - PAc-01  ELEVATEC® $
ELEVADORES & COMPONENTES
SANTOS - S.P. - BR.
oxXxxxxxxxd oxXxxxxxxxl
58888882 Z5520 5
s<o0°98

COMANDOSEM MANUAL

PA - ABRE PORTA DE CABINE
PF - FECHA PORTA DE CABINE

SOBE - DIREGAO DE SUBIDA
DESCE- DIREGAO DE DESCIDA

BLC - USADO EM CONJUNTO COM A DIRECAO DE SUBIDA OU DESCIDA, PARAA
LIBERACAO DO ELEVADOR POSICIONADO SOBRE OS LIMITES FIM DE CURSO

MODOS DE OPERAGAO

AUT - ELEVADOR OPERANDO EM MODO AUTOMATICO

MAN. - ELEVADOR OPERANDO EM MODO MANUAL

CONV. - LIGA/DESLIGA INVERSOR DE FREQUECIA ( COMANDOS V.V.V.F.)

NOTA : ESTA PLACA ATUALMENTE FOI SUBSTITUIDA PELA PQC - 03
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' ELEVATEC®

PLACA PQC - 02 : FONTES, FUSIVEIS E

MANUAL

10 K

Bl

1N 4007
1N 4148

—{ OPERADOR DE PORTAS

3A 3A

3A

PQC

02

A/

CAPACITOR
DE FILTRO

FONTE DE
24 Vcc

1A

ELEVADORES & COMPONENTES FALTA E INVERSAO DE FASES 51 FA
FUSIVEL PARA PROTECAO
DA FONTE DE FREIO
A
CIRCUITO DE FALTA
E INVERSAO .
DE FASES COMANDO E ACESSORIOS
A
FUSIVEIS PARA PROTEGAO
DAFONTEDE 24Vce € ]
24V SP1 SP2 SP3

=
r___|:OOOO #Z#Z'
| [ ———————
: J 39 K o-
I O—0-0 ’ 0 @00 °~
B 8=
: O-0-O O—-0—O # °+
|
| 1 B
|
|
|
|
|

W

DE PORTAS

FUSIVEIS PARA PROTEGAO
DO MOTOR DO OPERADOR

DALINHA 4

DE 0 Vcc

FUSIVEIS PARA PROTEGCAO

FUSIVEIS PARA PROTEGAO

DALINHA 1
DE 110 Vcc

NOTA : ESTA PLACA ATUALMENTE FOI SUBSTITUIDA PELA PQC - 03
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

PLACA PQC - 03 : FONTE, FUSIVEIS E
PROTEGCAO E BOTOES DE MANUTENGAO

MANUAL
51 FA

PONTE RETIFICADORA
( FONTE DE 24 Vcc )

/
N v @)
|1 11+ §§ — 1A | L >
4 X 1N 5408 <A
LINHA 3 <« QDe| + |1 11 DH>
0V - TRAFO 500W <+t—S ¢|AC '!§ S+
19V - TRAFO 500W «—O ¢|AC 2 m O
FUSIVEL LINHA 4 < De| = >3 05A O 1>
BORNE 56 < Qo+ 3 - OH>
BORNE 51 Selm E N YN [EY=1 N
J 5 o O
(-) RETIF. FREIO < Oo|m = _ O
(+) RETIF. FREIO < Del|+ 3 ”_m_
QCD >
BORNE 11 < Qe s c [ —resere ] cOH
BORNE 13 < Oe o < > oS>
LS LI e 122
o
6 @ @8 O
o m z O
1: ©d St
T3
o U, L] L] L] L] °> .@ ;
e i[@)]:[@ - =1
m> m L o LJ LJ >x .® ;
o= 5 4l e
6Jm O [e __¢ . _o T v
56 i@ :[@ S
m o ° o ° .@ ;
| 1 T
A
O LTI ] mmvwm INe)

LIGADO NO 19 Vac

0 Vcc ( Linha 4 ) o——

L0 24 Vcce (Linha 3)

o Linha 1 (110 Vac)
O A2 ( Contatora CH1)

r———>—~>=>—=—=== T 7 77 -~ |
: L MAN  MAN
SOBE PA
| LC2o0 —0 ABR
| DESCE PF
I LC1 —— O CER
|
|

NOTA : ESTA PLACA ATUALMENTE SUBSTITUI AS PLACAS: PQC - 01 E PQC - 02

FUSIVEL LINHA 3

TRAFO DA PLACA
PLACA CA1
TRAFO DA PLACA
PLACA CA2

110V - TRAFO 500W
LINHA 1

0V - TRAFO 500W
LINHA 2

RESERVA
RESERVA
NEGATIVO FONTE 24V
LINHA 4

DISJUNTORL1 - 10A
3L2 RAP
DISJUNTORL2 - 10A
1L1 RAP

DISJUNTORL3 - 10A

5L3 RAP

RESERVA
RESERVA

DO TRAFO DE
500 W, ANTES
DE SER
RETIFICADO
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' ELEVATEC®

MANUAL

ELEVADORES & COMPONENTES REPARO DA PLACA 51 /FA 51 FA
REPARO DA PLACA 51/ FA
TRANSISTOR INS329 w  1OOMFx40V
BC 23\ / /OO MFx63V
[ ]
#Z INGQOG—__ T’ lsbéjﬂaB
REGULADOR/ :
DE TENSAQ B
ULN2803
7805 i
EE PROM/ ,
93C66 ‘ -
GUARDA CONFIGU~ ‘ W‘,‘|i| i H
RAGAO DO COMANDO ot | s =
VAN (IUERIRINARITY
sieeas \
CD74HCT 259E E PROM \ \
Defeitos na placa de comando 51 FA ~ 27¢2°6 COT4HCT251E
DEFEITO: Placa néo liga SfMEOLg INVOLUCRO | ~omPONENTE
VERIFICAR: No Circuito de Fonte os componentes: ; 'EE TR gg i;; {252')’
Diodo Retificador 1N 4004 E——
Diodo Zener 1N 5359 5 > 7805 (REGQl;ADQR)
Capacilor Eletrolilico 2.200 uF x 63 V C E ic DE TENSAO
Capacitor Eletrolitico 100 uF x 40 V 2vee (- sVec
Regulador de Tensdo 7805 A K |A K IN4007
+—{>|— ~ 90— [(DI000 RETIFICADCR)
DEFEITO: Chamada(s) NI  [arss ( s )
VERIFICAR: Circuito integrado ULN 2803 + >t -+ _ |IN5359 | ZENER
Circuito integrado 74 HCT 251
Circuito integrado 74 HCT 259 + - 2200 F/é3V
: —}— ( CAPACITOR ELETRO-
Diodo Zener IN 4753 (36Vx1W) it | Linco raoial)
DEFEITO: Led's de sinalizagdo sempre acesos \ a 93C66
2 —=T
VERIFICAR: Diodo Zener 1N 4753 (36 V x 1 W) gﬂg (EEPROM)

Circuito integrado ULN 2803

DEFEITO: Relés ndo alracam mas seus leds monilores acendem

VERIFICAR-

Transistor BC 237
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BOTOES, SETAS, DISPLAYS MANUAL
51 FA

E CIRCUITOS ESPECIAIS

' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

BOTAO DE CHAMADA
+ 24Vcc

LED PARA REGISTRO

//" / DE CHAMADA
6 a0 Vcc ou Veo

LED

2K2a K SN/ IW

N COM LED
P/PLACA L e LED
CHAMADA
NA
(NA) SETAS
OBSERVAGAQ OVce
O SINAL PARA MANTER
O LED AC§830 E ENVIADO
PELO PROPRIO BORNE
ONDE SE REGISTRA A CHAMADA
BOBINA DE
OVco CONTATORA 110 Vea
4 ANAN &>
| 15n/5W | SUPRESSOR
0,22 AF/400V

=S
[l oo e
(I

DEZENA UNIDADE

24vVee - + 24 Vee
BOTAO SUR
BOTAQ 3K9 A 5K6 CONFIGURAGAO PARA BOTAD
et w DE CHAMADA QUANDO EXISTI
EMISSAO DE RF
L CEA 51/Fa n
BC 547 o PLACA LED
TKXIW <
( CHAMADA) l l
= g&fi:ﬁ 10K x 400V
Y b (NA)
2 = j’_ L ATERRAMENTO
OVee
MOTOR DE PORTA
DE CABINE
(SUPRESSOR)
. \[
Shlines CATODO COMUM
CEA 51 Dl§‘P>LAY DISPLAY SUR 24Vee
SAIDA DO 1K
DISPLAY il
_K 7% ANODO 10K PNP BC 557,327
coMUM
g L8 1K50 3K3x1W
U4
a3 — 24 Vce ==
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

BARRAS DE BORNES PARA MANUAL |
COMANDOS DE 1 VELOCIDADE 51 FA

1 ]1 » 110 Vac (LINHA 1)

2 > 0 Vac (LINHA 2)

3

3 > 24 VCc (LINHA 3)

3

4 » 0VCc (LINHA 4)

11 pm————- » LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA

2 Ls3~ }BLc - - = - > RETIRA O ELEVADOR DOS LIMITES (LS3/LD3)
= D3 — — ——§-————- » LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA

" PAP— — — — — — — - PORTA DE ACESSO AO POGO

P RE = = = = == = = = = = » REGULADOR DE VELOCIDADE

R PARA _ _ _ _» BOTAO “PARA “OU “BOTAO DE EMERGENCIA “

CONTATO NF —P% (BEM)

% RT — — — — — — — - CONTATO DO RELE TERMICO

PP— — = — — — —» CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO

— r
LPF— — — = — = — — » LIMITE DE PORTA FECHADA

; CT—- ————— = == — — — » CONTATO DE TRINCO

> Luz
> J(220V)
%OLPA ——————————— » LIMITE DE PORTA ABERTA
%" LS2— — = — — — — — » LIMITE DE PARADA DE SUBIDA
3" D2 — = = = = = = = = — — » LIMITE DE PARADA DE DESCIDA

+

. BOBINA DE FREIO

(MPC - — — —» MOTOR DE PORTA DE CABINA

% LPF — — = — = — — » LIMITE DE PORTA FECHADA

OIO|IO|O|O|O(O|O|O|O|O|O(O|O|O|C|O|O|O|O|O(O|(O|O|O|(O|O|O(O|O|O|C|O|O(C|O|O(O|O|O|O|O|O(O(O|O|O(O|O|D

OIO|O|O|O|O|DO|O|O|O|O|O|O|O|O(O|O|O|(O|O|O(O|O|O(O|O|O|O|O|O|O(O|O|O|O|O|O(O|O|O|O|O|O(O|O|O|O|D|O|D
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

.

BARRAS DE BORNES PARA
COMANDOS DE 2 VELOCIDADES

MANUAL
51 FA

: ]1 > 110 Vac (LINHA 1)
2 > 0 Vac (LINHA 2)
3
3 > 24 VCc (LINHA 3)
3
4 > 0VCc (LINHA 4)
1 s S -+ LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA
12 BLc- ~—~ ~ P
13 3 === =f - - - - -> LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA
2 PAP— — — — — — — » PORTA DE ACESSO AO POCO
v RE — = = = = = = = — = - REGULADOR DE VELOCIDADE
R CONTATO NF —V% (PBA[‘E?IA) — — — » BOTAO “PARA “OU “BOTAO DE EMERGENCIA “
16 o
17 % RT - — — — — — — » CONTATO DO RELE TERMICO
18 PP— — = = — — » CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO
19
20 —1»
LPF— — — = — — — » LIMITE DE PORTA FECHADA
:; ; CT— — == = — == == = > CONTATO DE TRINCO

LUz

»
>
>
»

(220V)

— LIMITE DE PORTA ABERTA

40 —»
41 Ls1 - -» LIMITE DE ACIONAMENTO DE BAIXA VELOC. EM SUBIDA
42 —
LD1 = = — = = - LIMITE DE ACIONAMENTO DE BAIXA VELOC. EM DESCIDA

43 T
49
50

+

. BOBINA DE FREIO

— — — ~»> MOTOR DE PORTA DE CABINA

(
\mPC

QOO |O|O|O|O|O|O(O|O|O|O|(O|O|O(O|O|O|O(O|O|O|O(O|O|O|C|O|O|O(O|DO|O|O(O|O|O|C(O|O(O|C|D|O|O(O|D|D
OO|IO|O|O|O|O|O(O|O|O|O|O(O|O(O|O|O|O|O|D|O(O|O|O|O|O|D|O(O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O(O|O|O|OD|D

> LIMITE DE PORTA FECHADA
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[ ELEVATEC® BARRAS DE BORNES PARA MANUALi

ELEVADORES & COMPONENTES COMANDOS COM VVVF YASKAWA V7 51 FA

. w

- == MOTOR DE
TRACAO R S T

CONTATORA
CH1

D

F———

—r r—ll—'—:-é'\; — 1
'+||—3:—|'<f\}>-|——'

lo g1
LI
SR AR

110 Vac ( LINHA 1) f

o|lo|o|lo|o|o
Tlo|d|lc|<|s

olo|lo|lo|o|lo|o|lo|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|lo|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|sorves bo nversor
Sle
ololo|lo|o|lo|o|lo|o|lo|lo|o|o|o|lo|o|o|o|o|lo|lo|o|lo|o|o|o|o|lo|o|lo|lo|o|lo|o|lo|o|o|o|o|P[P]O|D[O]|O
L’
=

L

v

0 Vac (LINHA 2) Fusiveis na

caixa de
luz do Edificio

v

24 VCc (LINHA 3)

> 0 VCc (LINHA 4)
pm————— » LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA

LS3’1|_ BLc~ — — - —»> BOTAO DE LIBERAGAO DO CARRO NOS EXTREMOS
EDs - — - - fl-— - - - - > LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA

PAP = = = = = = = - > PORTA DE ACESSO AO POGO
RG ——————————— + REGULADOR DE VELOCIDADE

CONTATO NF —>% (BEM)™ ~ "~ » BOTAO DE EMERGENCIA

EART — - - — — — = = » CONTATO DO RELE TERMICO

¥ PP — = — - - » CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO
——————— - CONTATO DE PORTA DE EMERGENCIA

LPF = = = = = = = = » LIMITE DE PORTA FECHADA

i CT-—-——-=-==-=== === +» CONTATO DE TRINCO

\
S
N

v

-~
N
N
o
<

N—

CONTATO NF—bﬁ (BEM) - — — — » BOTAO DE EMERGENCIA

+

. BOBINA DE FREIO

(MPC - - — =» MOTOR DE PORTA DE CABINA

% LPF — — = — = — — -+ LIMITE DE PORTA FECHADA
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[ ELE\//\TEC® BARRAS DE BORNES PARA MANUA[
ELEVADORES & COMPONENTES COMANDOS COM VVVF TOSHIBA 51 FA
R S T
CONTATORA
MOTOR DE CH1 -
TRAGAO F——— '|

i\ o

14 gy 3 |
—H A\ o

OIO|IOIO|O|D
Jlo|d|lc|i<|s

l6 J L5
T 1 0
i PP |

1 » 110 Vac (LINHA 1) f
> 0 Vac (LINHA 2) Fusiveis na
caixa de
luz do Edificio

v

24 VCc (LINHA 3)

» 0 VCc (LINHA 4)
------ » LIMITE FIM DE CURSO DE SUBIDA

LS3/1|_ BLc” ~ ~ ~ > BOTAO DE LIBERAGCAO DO CARRO NOS EXTREMOS
LD3 — — — — -i —————— - LIMITE FIM DE CURSO DE DESCIDA

PAP — — = = — — — — » PORTA DE ACESSO AO POCO
RG - ———- === ———— - REGULADOR DE VELOCIDADE

; CT— = = — = — = — = ==~ % CONTATO DE TRINCO

PARA
(BEM)~ ~ ~ %
¥ PP — = = - - » CONTATO DE PORTA DE PAVIMENTO
——————— - CONTATO DE PORTA DE EMERGENCIA
LPF = — — = — — — — » LIMITE DE PORTA FECHADA

___________ —» LIMITE DE PORTA ABERTA

CONTATO NF —bﬁ (BEM) - — — — » BOTAO DE EMERGENCIA

+

. BOBINA DE FREIO

(MPC - - - -» MOTOR DE PORTA DE CABINA

OO0 |O|O|O|O(C|O|O|O|O(C|O|O|O|O|C|O|O|O|O|O|O|O|C|O|O(O|O|O|DO|D(O|D|D|D |BORNES DO INVERSOR
)

8l
olo|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|[@P|O[O|O|O
L?
=

% LPF — = = — = = — - LIMITE DE PORTA FECHADA
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~ ELEVATEC® MAPA DE TEMPOS MQ{\“FJ:E

ELEVADORES & COMPONENTES

- >

arranca decelera zona de puerta parada
h j maxima ﬁ r final
POT J |_
B/AV | 50ms —p |4
RAV | |
RBV | |
AABV —p  [¢TACEA —»|  |< TACEB |
AAV  —p  [€TACEA |
ABV —»> [« TACEB |
AAR —p [€—TARR |
POTR _ | TRETP—>  |[€
VAA 5 [¢ TARR TRETP+1s—p  [€—
ESTH —» |eTESTR
SUTH —» |€—TESTR |
AVSUTH —» € TARR
CSUR, CDER | |
AAR2 |4_ 2*TARR |_

—>
RAR —>| |4— TARR

RIE —» |4 TACEA —> l&— 2*TACEB
R2E  —p |&—2*TACEA —> |4 TACEB
R3EE —p [€— 3" TACEA |
NSU, NDE, NIV [ L
ANIV 4 [«
PATR | |
aarw 5 e TR
AAV2 —» [€—2"TACEA |
aav _y e [+-TACEA
ABV2 —»> le—2"TACEB
ABVM TACEB —p —P[ | ¢ TACEB

AABV2 — [€=2"TACEA —»] [2"TACEB
TACEA
AABVM _p Pl [TASER  1acEp—p Pl ¢ TACEB

CSUX, CDEM

LE
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ELEVATEC"®

ELEVADORES & COMPONENTES

MANUAL

TERMINAL DE SERVIGO T 51 FA =1 FA

-7

< 106 mm

»

|<—33mm—>

78 mm

195 mm

& 4|56
’
- 7 8 9
SHIFT || DEL O ||ENTER
- | 88 mm
PESO = 0,28 Kg

| ¢33 mm-|
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

-

SUPORTE PARA SELETOR DO COMANDO

COM SENSOR INFRAVERMELHO 51FA

MANUAL

i

GUIA

500 mm

PARAFUSO: 1 / 2” x 2” ( CABEGA SEXTAVADA )
PORCA: 1/ 2”
ARRUELA: 1/ 2”

CABO # 1/8” - 6 x 25

. CORDOALHA PARA

GRAMPO

ﬂf SUPORTE

CHAPAS DE ALUMINIO

ARAME ( PANTALHAS )

1 mm
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ELEVATEC"®

FORMULARIO PARA PEDIDO DE COMANDO

MANUAL

TIPO DE MOTOR

D Uma velocidade

|:| Duas velocidades ( normal )

|:| Duas velocidades ( DAHLANDER )
|:| Cascata ( Schindler ) 1 freio

|:| Cascata ( Schindler ) 2 freios

D Surcom ___ fios

|:| Surcom____ fios ( polos consequentes )
[] Atlas 16 fios

[] HIDRAULICO Partida Direta

[] HIDRAULICO Partida A-Y

Obs :

ELEVADORES & COMPONENTES 51 FA
(W )
E Nome do cliente :
S| Contato : Tel.: () Cel.: ()
o
o1 1D.: e-mail : N° da obra :
o
2| Cidade : Estado : Data do pedido : / /
a
CONTROLE DO MOTOR
D Corrente Alternada ( contatoras ) |:| VVVF - Inversor de frequéncia
[ ] Sem Resisténcia [ [] Alta Velocidade [] Velocidade do Carro m/min.
|:| Com Resisténcia [] Baixa Velocidade |:| Voltagem do motor Vca
Obs |:| Operador de Porta |:| Poténcia do motor CcVv
[ ] HIDRAULICO Partida Direta [] Amperagem do motor A
[ ] HIDRAULICO Partida A-Y [] Voltagem do Freio Vee
PERADOR DE PORTA PORTA DE PAVIMENTO
MARCA : © © ©

|:| Abertura central ( automatico )
|:| Porta manual

D Normal PA/PF eixo vertical
|:| Tipo SUR ( com freio )

|:| Com PF ligado em viagem

|:| Abertura lateral ( automatica )

[ ]BUS

|:| Monofasico / Bifasico

|:| Automatica
|:| Eixo Vertical

|:| Manual

RAMPA

|:| Mecénica Simultanea

|:| Mecanica

|:| Magnética

|:| Vca

Tenséo:_ |:| Vcee

|:| Descanso com porta de cabine ABERTA

|:| Coletivo Simples  [_] Coletivo na descida
[] Nao
[ ] Nao

Botoeira de Inspegéo |:| Sim

Gongo de andar |:| Sim

Andar de estacionamento D Néo D Sim, no pavimento

|:| Descanso com porta de cabine FECHADA

|:| Outros

[_] Base de fixagéo [ Pedestal ]

|:| Coletivo na descida e na subida
[] Sistema DUPLEX
Anunciador Vocal |:| Sim |:| Nao

Barreira Infravermelha [ ] Sim [_] N&o

Tensé&o das setas de diregéo |:| Vca |:| Vce

[] Matriz de Pontos
[ ] D3F /41

[ ]Lco
[] Outros :

Display

Outras tensoes :

N° de paradas :

Gravacao do display :

Seletor de Pogo
|:| Pantalha

[]ma

Obs :
SETOR DE MONTAGEM DE QUADROS Inicio / / Término / /
Montador : N° do Sistema : Cadigo da Placa
Despachado em / /
Obs:
|:| Completo
[ ] Falta algum item 47
\
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ELEVATEC"®

ELEVADORES & COMPONENTES

INDICADOS NOS DISPLAYS DA PLACA 51 FA

RESUMO DOS CODIGOS DE ALARMES

MANUAL
51 FA

CODIGOS DE ALARME PARADISPLAYDE 7 SEGMENTOS

cCODIGO DESCRIGCAO
F1 Em viagem, se excedeu o tempo entre pantalhas
F3 Em viagem, falha de Seguranca Manual ( SM )
F4 Nao fecha a porta de cabine
F5 N&o abre a porta de cabine
F6 Em viagem, falta de Seguranga Automatica ( SA )
F7 Sao detectadas ao mesmo tempo as pantalhas EXS e EXD
F8 Alta temperatura do Motor da Maquina de Tragéo
_ Aparece o sensor de extremo inferior tendo ordem de subir
FL Falta ou Inversao de Fases ( Trifasico )
o Aparece o sensor de extremo inferior tendo ordem de descer
FP Falta Programa ( Placa nao configurada )

A ( Fixo no display )

Sistema operando normalmente

A ( Piscando no display )

Existe falta de Seguranca Mecénica ( SM ) - Pisca "A" + N° Pav.

E ( Piscando no display )

Emergéncia ( Pisca " E " + N° do pavimento )

C ( Piscando no display )

N&o reconheceu a posigcéo

C ( Piscando com a posigao )

Se ja reconheceu a posigao

N° do Pavimento Piscando

Falta de SM durante um tempo: t>TALA

CODIGOS DE ALARME PARADISPLAY MATRIZ DE PONTOS

cODIGO

DESCRIGAO

NV - Nao Viaja

Em viagem, se excedeu o tempo entre pantalhas

SM - Seguranca Manual

Em viagem, falha de Seguran¢a Manual ( SM )

NC - Ndo Fecha

Nao fecha a porta de cabine

NA - Nao Abre

Nao abre a porta de cabine

SA - Seguranga Automatica

Em viagem, falta de Seguranga Automatica ( SA )

EX - Extremos

Sao detectadas ao mesmo tempo as pantalhas EXS e EXD

AT - Alta Temperatura

Alta temperatura do Motor da Maquina de Tragao

El - Extremo Inferior

Surge havendo ordem de subir

ES - Extremo Superior

Surge havendo ordem de descer

FP - Falta Programacgéo

Falta Programa ( Placa n&o configurada )

AR ( Fixo no display )

Sistema operando normalmente

AR ( Piscando no display )

Existe falta de Seguranga Mecénica ( SM )

E ( Piscando no display )

Emergéncia ( Pisca " E " + N° do pavimento )

C ( Piscando no display )

Nao reconheceu a posigao

C ( Piscando com a posigéo )

Se ja reconheceu a posigao

N° do Pavimento Piscando

Falta de SM durante um tempo: t>TALA
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

SIMBOL OGIA 51 FA

MANUAL

-

Ligacdo Continua

Cruzamento de Linha com Ligagao

)

Terminal na Barra de Bornes

—F

Contato do tipo Normalmente Aberto ( NA)

Contato do tipo Normalmente Fechado ( NF )

Limite do tipo Normalmente Aberto ( NA)

-
e
2

Limite do tipo Normalmente Fechado ( NF )

Contato de Trinco ou Contato da Porta de Pavimento

Chave com Contato Normalmente Aberto ( NA)

Chave com Contato Normalmente Fechado ( NF )

Contato Reversivel de Relé
C = Comum, NA = Contato Normalmente Aberto, NF = Contato Normalmente Fechado

I.iﬁf%%f é\ E

—0 O0— Botdo de Pressao com contato do tipo Normalmente Aberto ( NA )
Q50— Bot&do de Pressdo com contato do tipo Normalmente Fechado ( NF )
{1 Resistor Fixo ( Resisténcia Fixa )
1;'_ Resistor com resisténcia Ajustavel

A2 41 A1

— AN/ —e | Bobina de Relé ou Contatora

Motor Elétrico Trifasico
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' ELEVATEC®

ELEVADORES & COMPONENTES

SIMBOL OGIA

MANUAL
51 FA

w

L

Relé Térmico

10A

S

Disjuntor de 10 Amperes

3A

Fusivel de Vidro ( Pequeno ou Grande )

Ponto de Terra Elétrico da Concessionaria

Diodo Retificador

e

LED

Capacitor nao polarizado

%;

Capacitor polarizado ( eletrolitico )

~ +

RETIFICADOR

>

Retificador Monofasico de Onda Completa em Ponte

l PRIMARIO | R

Transformador Monofasico

H§ o
i}
(7]
O
i
»
NC

12 Zj RO
1 |oL sO

ulo™? 1o

Circuito de Detecgao de Falta ou Inverséo de Fases da Rede Elétrica

Transistor Transistor
tipo B tipo
NPN PNP




MANUAL 51FA
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